Neural Vision View

Faze vyvoje technologie
Faze 3

Validace technologie a jeji
preneseni do realného
prostredi. Testovani technologie
mimo laboratof a jeji Uprava pro
externi podminky.

Status IP ochrany
know-how SW

Strategie pro hledani
partnera

Investice, Licencovani

Instituce

Univerzita Pardubice

Vlastnik

Univerzita Pardubice

Motivace

Soucasné metody detekce Gchopovych bodd pro automatickou
manipulaci objektd v primyslovych prostredich ¢asto vyzaduji
manualni nastavovani a kontrolu. TradiCni vision systémy, na které se
tato technologie spoléhd, postradaji potiebnou flexibilitu a presnost pfi
praci v slozitych nebo proménlivych vyrobnich podminkach.
Primyslové automatizacni systémy, které zavisi na vizualni identifikaci
dill, se potykaji s vysokou mirou chybovosti - az 30 % - pfi reseni
komplikovanych scénarl. Tyto chyby v detekci Gchopovych bod(
mohou mit za nasledek, ze robotickd ramena nejsou schopna spravné
manipulovat s objekty, coz vede k ndkladnym vypadkim a zpozdénim
ve vyrobnich procesech. Problémy se dale zhorsuji pfi prekryti objektd
nebo pokud jsou Uchopové body nedostupné, coz zvysuje riziko selhani
a ztrat. Soucasné technologie nedokazi tyto vyzvy adekvatné resit, coz
vyvolava urgentni potfebu inovativnich reseni, ktera by zvysila
efektivitu a spolehlivost automatizovanych systémd manipulace s
objekty.

Popis

Tato technologie predstavuje vyznamny pokrok v oblasti primyslové
automatizace. Jadrem inovace je software, ktery transformuje scénu
obsahujici objekty k manipulaci do sady pravdépodobnostnich map.
Tyto mapy ucinné zachycuji vsechny relevantni vlastnosti scény, které
jsou kli¢ové pro automatickou manipulaci. Pravdépodobnostni mapy
poskytuji detailni informace o pozici a Uhlu natoceni Gchopovych bodd,
pristupnosti Uchopového bodu, jeho vhodnosti pro manipulaci, velikosti
a dalSich kritickych parametrech. Diky témto pokrocilym mapam ma
systém robotické manipulace okamzity pristup ke kompletni sadé dat
potfebnych pro robustni a spolehlivé zachazeni s objekty. Tato
inovativni technologie je kompatibilni s libovolnymi primyslovymi RGB
nebo hloubkovymi kamerami a préimyslovymi pocitaci, coz umozniuje
jeji flexibilni nasazeni. Pfekonava omezeni tradi¢nich vision systémdi a
manualnich metod, poskytuje flexibilitu a prfesnost i v ndro¢nych a
proménlivych vyrobnich podminkach, ¢imz vyrazné zvysuje efektivitu a
spolehlivost automatizovanych procesd.
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Komercni vyuziti

Tato technologie je urcena pro integratory robotickych systémd, kteff ji
budou implementovat u svych koncovych zdkaznik(. Nabizi vyrazné
zvyseni efektivity a spolehlivosti automatizovanych vyrobnich procesd.
Integratofi mohou tuto inovaci vyuzit k pfekonani omezeni tradicnich
metod detekce Uchopovych bodd, cozZ jim umozni nabidnout
zakazniklm pokrocila reseni pro slozité a proménlivé vyrobni
podminky. Tento pfistup otevira nové trzni pfilezitosti a poskytuje
konkuren¢ni vyhodu v rychle se rozvijejicim sektoru primyslové
automatizace.
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