Al-fizeny kolaborativni robot
pro neuroinformacni terapii
poruch chuze na zkladé
mozkovych signalu

Faze vyvoje technologie
Faze 3

Validace technologie a jeji
preneseni do realného
prostredi. Testovani technologie
mimo laboratofr a jeji Uprava pro
externi podminky.

Status IP ochrany

Prlimyslovy vzor EUIPO ¢islo zapisu
009203292-0001

Strategie pro hledani
partnera

Investice, Co-development,
Licencovani, Spoluprace

Instituce
ZAPADOCESKA
’ UNIVERZITA
V PLZNI

Zapadoceska univerzita v Plzni

Motivace

Poruchy chlize centralni etiologie, vzniklé napriklad po mozkové
prihodé, Urazu Ci neurologickém onemocnéni, vyrazné snizuji kvalitu
Zivota pacientl a predstavuji vaznou vyzvu pro soucasnou rehabilitacni
medicinu. Stavajici robotické systémy nedokazou Gcinné propojit
mozkovou aktivitu pacienta s vykonavanym pohybem, a tim plné
aktivovat neuroplasticitu potfebnou pro obnovu hybnosti. Cilem
projektu je proto vyvoj neurorehabilitacniho robota nové generace,
ktery prostfednictvim EEG a umélé inteligence rozpozna volni
motoricky zdmér pacienta a aktivné asistuje pri fyziologické chizi.
Tento inovativni pfistup umozni personalizovanou terapii, zefektivni
proces reedukace hybnosti a zvysi Sance na navrat pacientd k
sobéstacnému Zivotu.

Popis

Navrhovana technologie predstavuje komplexni terapeuticky systém
pro rehabilitaci poruch chlize, ktery integruje aktivni robotickou
asistenci s fizenim pohybu pomoci EEG signall pacienta, zpracovanych
metodami strojového uceni. Zasadni novinkou je to, ze robot nepracuje
jen na zakladé mechanického naprogramovani ¢i senzory fizeného
cyklu, ale aktivné reaguje na volni motorické zaméry uzivatele
detekované v redlném Case v jeho mozkové aktivité. Cely systém tak
podporuje neuroplasticitu diky propojeni vnéjsi (pohybové) a vnitrni
(mozkové) odezvy, a navic integruje zrcadlovou terapii, kdy aktivita
zdravé koncetiny pomaha , probudit” mozkovou odezvu na postizené
strané. Klicové Casti s inovacnim potencidlem jsou: - EEG + Al fidici
jednotka: Umoznuje analyzu volni mozkové aktivity (motoricka
predstavivost chiize) a jeji transformaci na fidici signaly robota. -
Roboticky modul s aktivnimi pohony: Umoznuje realisticky krokovy
cyklus s mérenim momentd sily dolnich koncetin. - VR prostredi a
zrcadlova terapie: Vizualni prezentace pohybovych uloh posiluje
motivaci uzivatele a terapeuticky efekt. - Modularni konstrukce: Robot
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je navrzen jako snadno premistitelny a sestavitelny systém vhodny pro
Siroké spektrum zdravotnickych zafizeni.

Komercni vyuziti

Technologie ma Siroké spektrum potencialniho uplatnéni ve
zdravotnickych zafizenich (nemocnice, rehabilitacni kliniky, LDN,
ldzné), ambulantnich neurorehabilitacnich centrech, soukromych
praxich, pfi domacich rehabilitacich pod odbornym dohledem
(dlouhodoby cil, diky kompaktni konstrukci a moznosti dalkového
dohledu), ve vyzkumnych a univerzitnich pracovistich (napf. klinicka
neurofyziologie, BCI vyzkum, fyzioterapie).
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